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车位探测器说明书

产品介绍

本产品采用超声波测距工作原理,检测停车场内车位上是否停有车辆,将检测结果用车位指示灯分

色显示，同时传送给上层控制器。各车位状态通过系统运算处理，在电子地图显示车场车位动态，在引

导显示屏提示各方向可用车位数，达到停车引导的目的。

产品图片

正面图 背面图 底座

表 1：车位探测器实物图

性能参数

工作电压 DC10V~30V，建议:DC24V 检测方式 超声波

典型功耗

空闲状态（30V×22 mA

；24V×27mA；15V×43mA；12V

×56mA；；10V×62 mA）[带指示

灯]

工作状态（30V×20mA

；24V×25 mA；15V× 40 mA；

12V×50 mA；10V×57 mA）[带

指示灯]

工作状态

指示

黄灯指示通讯和检测

绿灯指示电源状态

规格尺寸 100*100*50mm

通讯接口 RS-485

检测距离 50cm~420cm，通过 2 位跳线设置

地址编码 范围 00~31，通过 5位跳线编址

工作温度 -20~50℃

表 2：车位探测器性能参数

工作状态指示灯说明

电源指示灯:常亮指示电源正常（绿色）

工作状态指示灯[黄灯]:

① 按"长亮-灭"闪烁表示有通讯并检测到物体;

② 按"短亮-灭"闪烁表示有通讯且未检测到物体;

③ 保持"长亮"不闪烁表示无通讯并检测到物体;
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④ 保持"灭"不闪烁表示无通讯且未检测到物体;

⑤ 长时间(约 10s)间断闪烁表示 CPU 工作.

跳线设置

跳线设置表（跳线开路=0，短路=1）

“距离”检测距离：Sen1 0

“地址”探测器地

址：

Addr（4——>0）

模式选择 JP1

Sen10 设定高度 安装高度 Addr 地址 JP1 模式说明

0 0 200 厘米 160~240 厘米 0 0 0 0 0 0 0

0

相对测试，要求有与探测器平面平行的阻

挡平面，且距离为安装高度的范围之内（尽

量避开临界值）。0 1 260 厘米 220~310 厘米 0 0 0 0 1 0 1

1 0 340 厘米 290~390 厘米 …… …

1

绝对物理距离测试，要求被测物与探测器

的距离小于安装高度的最小值（尽量避开

临界值）
1 1 420 厘米 370~470 厘米 1 1 1 1 1 3 1

表 3：车位探测器跳线设置

注意：在设置跳线时，可反复插拔几次去除氧化层，以保证接触良好

[J2]接线端子说明

图 1：接线端子示意图

探测器输出方式

控制车位指示灯

探测器输出端 X、Y 常规模式为控制车位指示灯，显示实际检测的车位状态，或控制器指令要求的

显示方式。

系统连接说明

同一控制器下挂的设备最好以总线方式连接,探测器以五位通信地址编码,故同一条通信总线最多

可同时连接 32 个探测器.

同一控制下探测器从同一控制箱直流电源取电.考虑到工程上线路损耗,探测器采用了宽范围电源

设计.

为保证末端设备工作正常,建议使用 24V 直流电源供电，功率取所供设备功耗的的 150%~200%，以保

证可靠启动和长期工作.

相邻探测器地址需要设置为不同.

端子 定义

DC24V
DC 直流电源

GND

B
接区域控制器

A

IND_X
接指示灯

IND_Y

表 4：接线端子定义
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图 3：系统连接
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车位探测器工程施工简明指南

1、 安装环境要求

① 地面因素：要求停车位的地面应平整光滑，因为不光滑或有倾斜的地面可能会造成探测器接收不到

反射回波，造成检测失误。

2、 探测器安装位置定位

①探测器应安装在车位上方中轴线上（如图所示），推荐安装在车位上方中部位置

② 探测器两个探头的连线与车辆方向垂直

3、 安装高度

① 安装高度指探测器正面距离地面的高度，应设置在合适的高度范围内。跳线 sen 设置距离范围，

当处于临界值时，一般选取远的设置档，根据现场情 况合理调整.

“距离”跳线设置 Sen

Sen10 推荐安装高度 安装高度范围

0 0 200 厘米 160~240 厘米

0 1 260 厘米 220~310 厘米

1 0 340 厘米 290~390 厘米

1 1 420 厘米 370~470 厘米

（表 1）
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（SEN 设置为 00 时的安装高度范围示意图）

4、 桥架安装

① 桥架规格：50×30mm；桥架离地高度建议为 200~250cm；一般有两种布局结构（“T”字形和“目”

字形）

“T字型”布局结构 “目字型”布局结构

优点：节省桥架、车位灯电缆 优点：车位灯布置整齐

缺点：车位灯布置不整齐 缺点：桥架、车位灯电缆用量大

② 吊杆规格：φ8m ㎡，相邻间距 2~2.5m

5、 底座安装

1 按底座尺寸，在桥架上开 2个固定螺

孔和 1 个φ20mm 的电缆孔

② 用 2个自攻螺丝固定底座在桥架上

③ 注意底座因为批次不同有两种规格，在施工 时 应 注 意

开孔尺寸（以收到的货物为准）。

6、 电缆铺设

① 将临近的不超过 24个（最大 32 个）的探测器作为一组；每组探测器要布两条电缆；

② 通讯电缆：RVVS2*0.5m ㎡双绞线，总线方式

③ 电源电缆：两芯护套线，规格 RVV 2×0.75 m ㎡，并联；长度小于 150m
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4 每个探测器与相应指示灯之间要布两芯护套控制线，规格 RVV 2X0.3 m ㎡-0.5 m ㎡

7、 探测器与指示灯安装

① ㎡-0.5 m ㎡用螺丝将底座固定在桥架上，注意方向

② 将接线端子插在设备对应的端子上

③ 将设备的凹口，对准底座的卡嘴，顺时针旋转，听到“咔”一声，安装完成

4 应确保安装牢固不晃动，且探测器正面与地面保持水平，否则，可能会使探测器接收不到反射

回波，从而造成失误

8、 拆卸方法

① 用回形针插进拆卸孔，轻轻往里推

② 逆时针旋转设备，往下一拔，设备与底座分离

9、 地址设置

① 同一区域控制器下的探测器必须设置为从 00 开始的连续地址，地址由 5位跳线设置（可参考探

测器背面丝印）。

② 在设置跳线时，可反复插拔几次去除氧化层，以保证接触良好

10、 电源检查

① 给探测器上电后,应首先检查输入电压范围是否在 9-30V 之间

11、 物体检测

① 准备一块超过 30*30 厘米平板,在探测器正下方，平板的位置离地超过 1m时保持数秒,观察到相

应车位指示灯变化.

② 有效探测距离（指示灯颜色）：距离跳线 sen 设为 00 时，探测器与平板之间的距离小于 1.6 米

或大于 2.4 米时，指示灯应显示红色，当距离处于 1.6 米和 2.4 米之间时，并且无障碍物阻挡，

指示灯应显示绿色。

有效探测距离说明（以 sen 为 00 举例）：

假设探测器的安装高度为 2.0 米，sen 跳线设置为 00，如下图所示，当车位为空时，探测器探测到地面

（接收到地面反射的回波），以探测器位置为 0 米，探测距离在 1.6 米到 2.4 米之间，指示灯亮绿色。

当车位有车时，探测器探测到车辆（接收到车顶反射的回波），探测距离小于 1.6 米，指示灯亮红色。

特殊情况：当车位无车，但由于地面不光滑或其他环境因素导致探测器接收不到回波，指示灯也可能亮

红色。
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12、 故障分析

① 车位指示灯显示红色不变或红绿交替

首先排除安装与环境因素，检查车位探测器是否水平，地面是否光滑平整。

若未解决问题则调整距离跳线（sen），测量探测器距离地面的高度，按照该高度查表 1，将跳线设置为

对应的数值，再重新上电。如果安装高度处于临界值，可以两个范围都调试一下，选取较稳定的哪一个

范围（一般建议优先较远的那一档）。

② 车位指示灯状态变化正常,但显示颜色不对,检查指示灯控制线是否接反。

③ 车位灯常绿且较亮，探测器绿灯长亮，这种情况可能是电源供电不足，可断电再重新上电解决。

4 车位指示灯只显示蓝灯不变，该现象可能是上层控制器分配的随机初始 状态，此时如果断开

上层通讯，指示灯应恢复红色或绿色。

5 可根据探测器上的指示灯变化排除故障，电源灯（红色）常亮，有通讯时且检测到物体时绿灯

“长亮-灭”闪烁，有通讯且未检测到物体时绿灯"短亮-灭"闪烁，无通讯且检测到物体时绿灯

常亮，无通讯且未检测到物体时绿灯长灭。


